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Latvijas Robotikas čempionā ts · Sacensī bu noteikumi 2026/2027

Robotu cīņas (907 g, Iesā cē ju) noteikumi

SATURS

1. Apraksts 2. Sacensī bu noteikumi

3. Robots 4. Arē na

1. Apraksts

Robotu cī ņu disciplī na ir ar pulti vadā mu robotu cī ņas kontrolē tā  vidē . Sacensī bu mē rķis ir

pretinieka robotu uzvarē t, to izstumjot no cī ņas laukuma. Iesā cē ju kategorija radī ta ar mē rķi

nodrošinā t vienlī dzī bu robotu sastā vdaļā s, lai mazinā tu izmaksu ziņā  dā rgā ku robotu

priekšrocī bas.

2. Sacensību noteikumi

2.1. Viens dalī bnieks vienā s sacensī bā s drī kst bū t operators tikai vienam robotam.

2.2. Cī ņa starp robotiem nedrī kst bū t ilgā ka par 3 minū tēm.

2.3. Vienai robotu cī ņa paredzē ts viens raunds.

2.4. Ja laukumā  ir izvietotas bedres, pieskaroties bedres apakšai, robots cī ņu zaudē , izņemot

multi-robota* gadī jumā .

2.5. Ja kā ds robots laukumā  apstā jas vai kļū st nekontrolē jams, tiesnesis var atļaut 10 sekundes,

lai atgū tu kontroli pā r robotu. Bez kontroles atgū šanas robots zaudē  cī ņu.

2.6. Jebkurā  cī ņas laikā  robota operators var atteikties turpinā t cī ņu. Šajā  gadī jumā  cī ņa tiek

uzskatī ta par zaudē tu.

2.7. Ja cī ņas laikā  roboti saķeras. Tiesnesis var pieprasī t atvienoties dodot tam 5 sekundes laika,

ja pretinieki neatkā pjas viens no otra, cī ņa tiks aizturē ta, roboti tiks atgriezti sā kotnē jā s

pozī cijā s. Pē c tam cī ņa tiks atsā kta.

2.8. Ja tiek konstatē ts ka robots netika ieslē gts, bet pirms tas ir sadū ries ar pretinieka robotu,

cī ņa var tikt apstā dinā ta un atkā rtota, ja tiesnesis tā  nolemj.

2.9. Ja cī ņas laikā  nevar noteikt uzvarē tā ju, tiesnesis izlemj subjektīvi pē c saviem kritē rijiem -

piemē ram, interesantā kais, šķaidošā kais, aktīvā kais utml.

2.10. Ja tiesnesim šķiet ka cī ņas rezultā ts bū s neizšķirts, tiesnesis cī ņu var pā rtraukt ā trā k

nesagaidot maksimā li atvē lē to laiku.

2.11. Robots jā novieto cī ņas laukumā  un jā bū t gatavam cī ņai sacensī bu organizatora noteiktajā

laikā , kopš tas ir izsaukts uz cī ņu. Citā di cī ņa tiek zaudē ta.
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2.12. Pē c cī ņas beigā m robotu no laukuma drī kst izņemt tikai robotu operators vai tiesnesis.

Operatora atbildī ba ir nodrošinā t, ka viņa robots ir drošā  stā voklī  pirms to pacelšanas. Ja

robotam ir aktīvi cī ņas rī ki, pē c cī ņas tos ir jā izslē dz.

2.13. Ja tiesnesim rodas aizdomas par krā pšanos, tas ir tiesī gs veikt pā rbaudi (ar robota

atvē ršanu) dalī bnieka robotam. Atteikšanā s no šī s pā rbaudes vai krā pšanā s atklā šana

paredz diskvalifikā ciju.

2.14. Tiesneša lēmumu vai rezultā tu drī kst apstrī dē t tikai konkrē tā  mē ģinā juma beigā s. Pē c tam

pretenzijas netiks izskatī tas. Pē c strī da risinā juma tiesneša lēmums nav grozā ms.

3. Robots

3.1. Robota maksimā lais izmē rs un svars:

Izmē rs Svars (g)

Neierobežots * * Ņemiet vē rā  arē nas durvju

izmē ru, kas katram organizatoram ir savā dā ks

Tradicionā ls pā rvietošanā s veids - 907

Netradicionā ls pā rvietošanā s veids - 1300

Tabula 1. Robota maksimā lie parametri

3.2. Ā rpus arē nas, visā m asajā m malā m jā bū t aizklā tā m ar aizsargu.
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3.3. Robota ierobežojumi:

*Netradicionā ls pā rvietošanā s veids ir tā ds, kurā  robots pā rvietojas bez brīvi ripojošiem

elementiem, izmantojot mehā niskus soļus, bī dī šanu vai citus tiešas kustī bas

mehā nismus, kas nepā rtraukti negriežas pret zemi. Piemē ram, kā purķē des un riteņi ir

tradicionā ls pā rvietošanā s veids, savukā rt mehā nisms, kas ar rotē joša motora palī dzī bu

pā rliek svaru, imitē jot kā ju kustī bu, ir netradicionā ls pā rvietošanā s veids.

* Roboti kas sastā v no fiziski atsevišķā m neatkarī gi kontrolē jamā m daļā m tiek saukti par

multi-robotiem. Kamē r vien kā da no robota daļā m vē l ir spē jī ga kustē ties, nav iestrē gusi

un nav iekritusi bedrē , tikmē r šo robotu var uzskatī t par “dzīvu”.

3.4. Kā  ieroci aizliegts izmantot:

4. Arē na

4.1. Minimā lais laukums ir 2 m².

Svars 907g, izmantojot netradicionā lu* pā rvietošanā s veidu - 1300g

Lī dz 3S (12.6V) LiPo akumulators

Darbī bai nepieciešamā  elektronika un vadi. Vadus un elektronikas plates nedrī kst

izmantot kā  ieroci, vai kā  aizsardzī bu pret ieroci. Nevienā  shēmas posmā  spriegums

nedrī kst pā rsniegt 12.6V.

Metā la detaļas aizliegts izmantot. Izņēmums ir motori un to oriģinā lie stiprinā jumi,

elektronika, ieroča kustī bas nodrošinā šanas elementi (piemē ram, zobrati), skrū ves un

atsperes, kas netiek izmantoti kā  uzbrukuma vai aizsardzī bas elementi.

Jā bū t iespē jai ar slē dzi, bez palī ginstrumentiem, atvienot barošanu (konektora izraušana

neder).

Jā cenšas robotu veidot drošu. Ja tiesnesis uzskata robotu par pā rā k nedrošu sev vai un

citiem, tas var tikt diskvalificē ts.

Ja robots ir veidots tā  lai apzinā ti izmantotu kā du robu noteikumos kas ir pretrunā  ar

disciplī nas mē rķi, piemē ram, uzlikts liels radiators motora kontrolierim, lai izmantotu

kā  korpusu, tad robots var tikt diskvalificē ts.

Atļautā s attā linā tā s vadī bas frekvences: 5.8 GHz, 2.4 GHz, 868 MHz un 433 MHz.

Ieročus, kas rada neredzamus bojā jumus.

Šķidrumus.

Līmi un lipī gos ieročus.

Virves un sapī šanā s tipa ieročus.

Karstuma un liesmu ieročus.

Eksplozijas ieročus.

Magnē tiskos / indukcijas ieročus.

Pneimatiskos ieročus.

Šā viņu / lā diņu ieročus, kas atdalā s no robota.
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4.2. Nenoteiktā s vietā s var tikt izvietotas dažā das formas bedres ar nelielu barjeru priekšā ,

robota nokļū šana bedrē  uzskatā ma par zaudē jumu.

4.3. Arē nā  var bū t izvietoti arī  dažā di citi slazdi vai kustī gi objekti, kas var bojā t robotu.


