Latvijas Robotikas ¢empionats - SacensTbu noteikumi 2026/2027

Robotu cinas (907 g, Iesacéju) noteikumi
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3. Robots 4. Aréna

1. Apraksts

Robotu cinu disciplina ir ar pulti vadamu robotu cinas kontroléta vidé. Sacensibu meérkis ir

pretinieka robotu uzvarét, to izstumjot no cinas laukuma. Iesacéju kategorija radita ar merki

nodroSinat vienlidzibu robotu sastavdalas, lai mazinatu izmaksu zina dargaku robotu
prieksrocibas.

2. Sacensibu noteikumi
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Viens dalibnieks vienas sacensibas drikst buit operators tikai vienam robotam.
Cina starp robotiem nedrikst buitilgaka par 3 mintutém.
Vienai robotu cina paredzéts viens raunds.

Jalaukuma ir izvietotas bedres, pieskaroties bedres apaksai, robots cinu zaudé, iznemot
multi-robota* gadijuma.

Ja kads robots laukuma apstajas vai klust nekontroléjams, tiesnesis var atlaut 10 sekundes,
lai atguitu kontroli par robotu. Bez kontroles atgtiSanas robots zaudé cinu.

Jebkura cinas laika robota operators var atteikties turpinat cinu. Saja gadijuma cina tiek
uzskatita par zaudétu.

Ja cinas laika roboti sakeras. Tiesnesis var pieprasit atvienoties dodot tam 5 sekundes laika,
ja pretinieki neatkapjas viens no otra, cina tiks aizturéta, roboti tiks atgriezti sakotnéjas
pozicijas. Péc tam cina tiks atsakta.

Ja tiek konstatéts ka robots netika ieslégts, bet pirms tas ir sadiries ar pretinieka robotu,
cina var tikt apstadinata un atkartota, ja tiesnesis ta nolem,j.

Ja cinas laika nevar noteikt uzvarétaju, tiesnesis izlemj subjektivi péc saviem kritérijiem -
piemeéram, interesantakais, Skaidosakais, aktivakais utml.

Ja tiesnesim Skiet ka cinas rezultats bus neizskirts, tiesnesis cinu var partraukt atrak
nesagaidot maksimali atvéléto laiku.

Robots janovieto cinas laukuma un jabut gatavam cinai sacensibu organizatora noteiktaja
laika, kops tas ir izsaukts uz cinu. Citadi cina tiek zaudéta.



2.12.  Péeccinas beigam robotu no laukuma drikst iznemt tikai robotu operators vai tiesnesis.
Operatora atbildiba ir nodroSinat, ka vina robots ir drosa stavokli pirms to pacelSanas. Ja
robotam ir aktivi cinas riki, péc cinas tos ir jaizslédz.

2.13. Jatiesnesimrodas aizdomas par krapsanos, tas ir tiesigs veikt parbaudi (ar robota
atvérSanu) dalibnieka robotam. AtteikSanas no Sis parbaudes vai krapSanas atklasana
paredz diskvalifikaciju.

2.14. Tiesnesalémumu vai rezultatu drikst apstridét tikai konkréta méginajuma beigas. Péc tam
pretenzijas netiks izskatitas. Péc strida risindjuma tiesneSa lémums nav grozams.

3. Robots
3.1. Robota maksimalais izmérs un svars:
Izmérs Svars (g)
NeierobeZots * * Nemiet véra arénas durvju Tradicionals parvietoSanas veids - 907
izméru, kas katram organizatoram ir savadaks Netradicionals parvietoSanas veids - 1300
Tabula 1. Robota maksimalie parametri
3.2. Arpus arénas, visam asajam malam jabut aizklatam ar aizsargu.



3.3. Robota ierobezojumi:

Svars 907g, izmantojot netradicionalu* parvietoSanas veidu - 1300g

Lidz 3S (12.6V) LiPo akumulators

Darbibai nepiecieSama elektronika un vadi. Vadus un elektronikas plates nedrikst
izmantot ka ieroci, vai ka aizsardzibu pretieroci. Neviena shémas posma spriegums
nedrikst parsniegt 12.6V.

Metala detalas aizliegts izmantot. Iznémums ir motori un to originalie stiprinajumi,
elektronika, ieroca kustibas nodrosinasanas elementi (pieméram, zobrati), skriives un
atsperes, kas netiek izmantoti ka uzbrukuma vai aizsardzibas elementi.

Jabutiespéjai ar slédzi, bez paliginstrumentiem, atvienot baroSanu (konektora izrausana
neder).

JacenS$as robotu veidot drosu. Ja tiesnesis uzskata robotu par parak nedrosu sev vai un
citiem, tas var tikt diskvalificéts.

Ja robots ir veidots ta lai apzinati izmantotu kadu robu noteikumos kas ir pretruna ar
disciplinas mérki, pieméram, uzlikts liels radiators motora kontrolierim, lai izmantotu
ka korpusu, tad robots var tikt diskvalificéts.

Atlautas attalinatas vadibas frekvences: 5.8 GHz, 2.4 GHz, 868 MHz un 433 MHz.

*Netradicionals parvietoSanas veids ir tads, kura robots parvietojas bez brivi ripojoSiem

elementiem, izmantojot mehaniskus solus, bidiSanu vai citus tieSas kustibas

mehanismus, kas nepartraukti negriezas pret zemi. Pieméram, kapurkédes un riteni ir

tradicionals parvietoSanas veids, savukart mehanisms, kas ar rotéjoSa motora palidzibu

parliek svaru, imitéjot kaju kustibu, ir netradicionals parvietoSanas veids.

* Roboti kas sastav no fiziski atseviskam neatkarigi kontroléjamam dalam tiek saukti par

multi-robotiem. Kameér vien kada no robota dalam vel ir spéjiga kustéties, naviestrégusi

un nav iekritusi bedré, tikmér So robotu var uzskatit par “dzivu”.

3.4. Ka ieroci aizliegts izmantot:

Ierocus, kas rada neredzamus bojajumus.
Skidrumus.

Limi un lipigos ierocus.

Virves un sapiSanas tipa ierocus.
Karstuma un liesmu ierocus.

Eksplozijas ierocus.

Magnétiskos / indukcijas ierocus.
Pneimatiskos ierocus.

Savinu /ladinuierocus, kas atdalas no robota.

4. Aréna

4.1. Minimalais laukums ir 2 m?.



4.2.

4.3.

Nenoteiktas vietas var tikt izvietotas dazadas formas bedres ar nelielu barjeru prieksa,
robota noklt$ana bedré uzskatama par zaudéjumu.

Aréna var butizvietoti ari dazadi citi slazdi vai kustigi objekti, kas var bojat robotu.



