
1 / 10

Latvijas Robotikas čempionā ts · Sacensī bu noteikumi 2026/2027

iRobot Sumo noteikumi
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1. Apraksts

Sacensī bu mē rķis robotam ir pilnī bā  autonomi izgrū st pretinieku no Dohyo (ringa laukuma).

2. Sacensību noteikumi

2.1. Katrs robots var tikt reģistrē ts ar vienu operatoru un vairā kiem asistentiem. To vadī t ir

atļauts tikai operatoram. Visiem dalī bniekiem ir jā ievē ro sacensī bu reglaments un

noteikumu kā rtī ba, kā dā  tiek noteikts uzvarē tā js cī ņā .

2.2. Drošī bas nolū kos tiesnešiem un dalī bniekiem obligā ti jā velk cimdi un uz robota asmens

jā bū t uzliktam aizsargam.

2.3. Sacensī bu norisi nosaka organizatori, ņemot vē rā  dalī bnieku skaitu. Ja dalī bnieku skaits ir

liels, tiek izmantotas apakšgrupas, finā la turnī ra dalī bnieku noteikšanai. Finā la turnī ri

notiek pē c divkā ršā s izslē gšanas sistēmas. Ja dalī bnieku skaits ir mazs, tie uzreiz

automā tiski piedalā s finā la turnī rā  pē c tā  noteikumiem.

2.4. Sacensī bu organizatori izlemj, kura no minē tajā m metodēm tiks izmantota kustī bu

uzsā kšanai un apturē šanai:

2.5. Sacensī bu laikā  (raunda laikā ), tā lvadī bas ierī cēm jā bū t novietotā m iepriekš noteiktā  vietā .

Tā lvadī bas ierī ces var tikt izmantotas tikai robota apturē šanai tikai tad, kad tiesnesis dod

atbilstošo komandu. Oficiā lā  infrasarkano staru pults atrodas pie tiesneša.

Infrasarkano staru pults, ko kontrolē  sacensī bu tiesnesis

(Skat. Pielikums 2)

5 sekunžu atliktais starts un manuā lā  apturē šana

(Ar pogu vai pulti, ko kontrolē  robota operators)
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3. Robots

3.1. Robotam jā bū t pilnī bā  autonomam. Kustī bā m jā bū t izstrā dā tā m tā , lai robots detektē tu

pretinieka robotu un spē tu atbilstoši reaģē t. Ja rodas jebkā das šaubas par to, vai robots ir

autonoms, tiesnešiem ir tiesī bas pā rbaudī t robota vadī bas loģiku.

3.2. Robota maksimā lais izmē rs un svars:

Garums (cm) Platums (cm) Augstums (cm) Svars (g)

Oriģinā lā  ā rē jā  forma Neierobežots 4200

Tabula 1. iRobot Sumo robota maksimā lie parametri

3.3. Robots var palielinā t izmē ru pē c starta, bet tam ir jā paliek vienā  gabalā .

3.4. Infrasarkanais sensors, ja nepieciešams, jā novieto robota augšpusē . Tas nedrī kst bū t

novietots sā nos vai zem tā . Robota operatoram ir jā nodrošina stabila un netraucē ta uztvē rē ja

darbī ba, pē c iespē jas visos iespē jamajos apstā kļos.

3.5. Robotiem jā bū t apzīmē tiem ar identifikā cijas numura uzlīmēm. Robota operatora atbildī ba

ir nodrošinā t tā m vietu. Uzlīmes nodrošina sacensī bu organizatori. Nepieciešamī bas

gadī jumā  tā s pašas numura zīmes tiks piestiprinā tas ne tikai pie robotiem, bet arī  pie

dalī bnieku apģē rba.

3.6. Aizliegts izmantot jebkā das komponentes, kas var atdalī ties no robota tā  kustī bas laikā  vai

saskaroties ar citu robotu. Dubultie asmeņi nav aizliegti.

3.7. Robotā  aizliegts izmantot:

Jebkuras komponentes, kas varē tu traucē t pretinieka robota darbī bu.

(Piemē ram, speciā li elektromagnē tisko viļnu avoti vai traucē tā jierī ces, tā das kā

infrasarkanie LED ar nolū ku traucē t pretinieka infrasarkano sensoru darbī bu).

Jebkuras komponentes, kas var bojā t vai skrā pē t Dohyo ringa virsmu.

Vienī gais izņēmums virsmas bojā jumiem ir robotu sadursmes.

Jebkā dus šķidrumus, pulverus un gā zi kā  ieročus pret pretinieku.

Jebkā dus viegli uzliesmojošus materiā lus robota konstrukcijā .

Mešanas ierī ces, piemē ram, tī kls, ko uzmet pretinieka robotam.

Daļas, kas piestiprinā s Dohyo ringa virsmai. (Līmes, piesū cekņi un tml).

Magnē tus.
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3.8. Papildus prasī bas iRobot Sumo klasei

4. Laukums jeb Dohyo Jyonai

4.1. Dohyo Jyonai (sacensī bu laukums) sastā v no Dohyo (ringa laukums) un Yochi (ringa

laukuma ā rē jā  mala). Pā rē jais laukums tiek uzskatī ts par Dohyo Jyogai (laukums ā rpus

ringa). Apkā rt Dohyo Jyogai ringam atrodas aizsargi.

4.2. Dohyo (ringa laukums) ir apļa formas laukums, kas pā rklā ts ar melnas krā sas pā rklā jumu.

Augstums (cm) Diametrs (cm) Virsmas materiā ls

5 154 Plastmasa vai koks vai metā ls

Tabula 2. iRobot Sumo laukuma parametri

Piedalī ties iRobot Sumo klasē  atļauts sekojošiem robotiem:

iRobot Roomba®

iRobot Scooba®

iRobot Create®

Robota oriģinā lie riteņi ir vienī gais piedziņas elements, kas var pieskarties Dohyo ringa

virsmai. Oriģinā lie robota riteņi vadā mi tikai ar oriģinā lo barošanas avotu, motoru

kontrolieriem un barošanas bloku.

Atļautas sekojošas modifikā cijas

Pē c modifikā cijā m robotam ir jā bū t atpazī stamam kā  oriģinā lajam robota modelim.

Robota daļas, kas paredzē tas uzkopšanai, var tikt noņemtas.

Var tikt pievienoti skaitļošanas elementi un elektroniskas ierī ces.

Var tikt pievienotas elektromehā niskā s komponentes.

Kā  izņēmums no vispā rē jiem noteikumiem, iRobot Sumo klasē  var tikt izmantots ā rē jais

dators un autonoms attā linā tas vadī bas algoritms.
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4.3. Starta krusts

Starta krusts ir novietots Sumo ringa laukuma vidū , sadalot to četros vienā dos sektoros.

Robotiem vienmē r jā bū t novietotiem divos pa diagonā li pretē jos sektoros (skat. Attē lā  1).

Robotam jā nosedz Tawara (baltā  lī nija) vismaz daļē ji. Tiesnesis no laukuma noņem starta

krustu, kad roboti ir novietoti uz laukuma. Kad roboti ir novietoti, tos vairs nedrī kst

kustinā t.

Attē ls 1. Starta krusts

Ja Sumo ringa laukums ir veidots ar Shikiri-Sen (starta lī nijā m), nevis ar starta krustu,

attiecas tie paši noteikumi saskaņā  ar Attē lu 2. Neviena robota daļa nedrī kst iet pā ri ar

Shikiri-Sen (starta lī nijā m) norobežotajam sektoram. Dalī bnieka robotam jā nosedz Tawara

(baltā  lī nija) vismaz daļē ji. Sacensī bu organizatori paziņo papildus informā ciju par to, kā ds

Sumo ringa veids tiks izmantots konkrē tajā s sacensī bā s.

Attē ls 2. Sumo laukums ar Shikiri-Sen starta lī nijā m

4.4. Tawara ir baltā  lī nija gar Dohyo ringa ā rmalu. Tawara lī nija ir Dohyo ringa daļa. Tā s

platums ir 5 cm.

4.5. Yochi ir laukums apkā rt Dohyo vismaz 250 cm diametrā . Yochi krā sa un materiā ls var bū t

dažā ds, bet tas nedrī kst bū t baltā  krā sā .
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5. Sacensību norise

Terminoloģija: Mačs sastā v no raundiem. Viens raunds ir viena cī ņa.

5.1. Mača principi

5.2. Mača uzsā kšana

5.3. Raunda izbeigšana

Mačs parasti noris trī s raundos un ilgst lī dz 3 minū tēm. Komanda, kura pirmā  iegū st 2

Yuko punktus (ieskaitī tos punktus) mača laikā , uzvar. Mača laiks tiek mē rī ts raundu

laikā , nevis starp tiem.

Ja lī dz mača beigā m tiek iegū ts tikai viens Yuko punkts, uzvar tā  komanda, kura ieguvusi

šo punktu.

Ja neviena komanda neuzvar raundā  mača laikā , uzvarē tā js tiks paziņots atbilstoši

situā cijai Yusei (pā rsvars). Ja Yusei nevar noteikt vai uzvarē to raundu skaits abā m

komandā m ir vienā ds, mača laiks tiek pagarinā ts par 3 minū tēm. Ja viena no komandā m

nopelna vienu vai vairā kus Yuko punktus pagarinā jumā , tad uzvar šī  komanda.

Maksimā lais laiks starp raundiem robotu savešanai kā rtī bā  ir 30 sekundes.

Mačs sā kas vadoties pē c tiesneša signā la. Sacensī bu dalī bnieki paklanā s savā  starpā

pirms ieiešanas Dohyo Jyonai ringa laukumā .

Pirms katra raunda un vadoties pē c tiesneša signā la, dalī bnieki vienlaicī gi novieto savus

robotus uz Dohyo ringa. Robotiem jā bū t novietotiem pa diagonā li pretē jos sektoros un

vismaz kā dai robota daļai ir jā paliek uz baltā s lī nijas (Skat. Attē ls 1. Starta krusts un

Attē ls 2. Sumo laukums ar Shikiri-Sen starta lī nijā m).

Pē c robotu novietošanas uz Dohyo ringa, nav atļauts:

Pieskarties vai pā rvietot robotu.

Mainī t robota uzstā dī jumus (t. sk. ar pulti).

Raunds sā kas ar vienu no organizatoru iepriekš izvē lē tajā m un paziņotajā m uzsā kšanas

metodēm.

Dalī bnieki atstā j Dohyo Jyonai ringa laukumu pē c robotu novietošanas uz ringa.

Tiesnesis uzsā k raundu ar oficiā lā s infrasarkano staru pults palī dzī bu dodot

komandu robotiem. Roboti var sā kt kustī bu pē c starta signā la uztveršanas.

Pē c tiesneša signā la, robotu operatori ieslē dz 5 sekunžu atliktā  starta taimeri un

nekavē joties atstā j Dohyo Jyonai ringa laukumu. Roboti var sā kt kustī bu 5 sekundes

pē c atliktā  starta komandas uztveršanas.

Gadī jumos, ja Dohyo ringa laukums ir saskrā pē ts vai netī rs, tiesneši izlemj vai turpinā t

maču uz tā  paša ringa, vai to nomainī t pret citu.

Tiesnesis dod signā lu katra raunda izbeigšanai un robotu apturē šanai. Tiek izmantota

viena no organizatoru iepriekš izvē lē tajā m un paziņotajā m apturē šanas metodēm.

Tiesnesis aptur robotu, dodot signā lu ar oficiā lo infrasarkano staru pulti. Papildus,

robota operators var izmantot savas metodes robota apturē šanai.

Robotu aptur robotu operatori.
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5.4. Mača izbeigšana

5.5. Torinaoshi jeb raunda atkā rtošana

Raunds tiek atkā rtots sekojošā s situā cijā s:

5.6. Maču starplaiks

NB! Ja robots nav atrodams uz iepriekš norā dī tā  galda laicī gi vai komanda nav klā t,

mačs rezultē sies zaudē jumā .

Mačs oficiā li ir beidzies pē c tiesneša atbilstošā  signā la saņemšanas. Dalī bniekiem

jā paņem savs robots no Dohyo ringa, savstarpē ji jā paklanā s un jā atstā j Dohyo Jyonai

ringa laukums.

Ja dalī bnieks ir ievainots un mačs nevar turpinā ties, dalī bnieks var pieprasī t mača

izbeigšanu.

Iepriekš aprakstī tajā  situā cijā , tiesneši veic nepieciešamā s darbī bas, lai mačs

nekavē joties varē tu turpinā ties.

Ja tiesnešu veiktā s darbī bas nedod iespē ju mačam turpinā ties, pretinieks uzvar

sacensī bā s bez mača.

Abi roboti ir vē rsti viens pret otru un to kustī bas ir traucē tas vai nenotiek.

Abi roboti vienlaicī gi nokrī t no Dohyo ringa.

Citas situā cijas, kurā s nav iespē jams noteikt uzvarē tā ju un zaudē tā ju.

Ja pē c Torinaoshi nav iespē jams noteikt uzvarē tā ju, tiesnesis pats var novietot robotus un

turpinā t maču tam piešķirtajā  laikā .

Maču starplaikos vienas apakšgrupas ietvaros, roboti jā novieto uz tam paredzē ta galda.

Tos paņemt no galda atļauts tikai uz mača laiku. Aizliegts atstā t sacensī bu laukumu ar

robotu mača starplaikos, izņemot gadī jumus, kad saņemta atbilstoša atļauja to darī t

(gadī jumos, ja robotu nepieciešams salabot). Šis nosacī jums nepieciešams vienmē rī gai

un godī gai sacensī bu norisei.
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5.7. Punktu iegū šana - Yuko (ieskaitī tie) punkti, Shinitai un Yusei (pā rsvars)

5.8. Keikoku (brī dinā jums)

Dalī bnieks, kurš izpilda kā du no turpmā k tekstā  minē tajiem punktiem, saņem “Keikoku”

(brī dinā jumu). Ja dalī bnieks saņem 2 brī dinā jumus, pretinieks iegū st 1 Yuko punktu.

5.9. Hansoku (pā rkā pums)

Turpmā k tekstā  minē tajā s situā cijā s pretinieki saņem katrs 1 Yuko punktu

Yuko (ieskaitī tie) punkti - uzvarē tā js tiek paziņots sekojošā s situā cijā s.

Ja pretinieks ir ticis izgrū sts no Dohyo ringa (robots pieskaras laukumam ap Dohyo

ringu).

Ja pretinieks nokrī t no Dohyo ringa un pieskaras laukumam ap Dohyo ringu.

Ja sadursmes rezultā tā  robots daļē ji atrodas uz Dohyo ringa un pirmais pieskaras

laukumam ap Dohyo ringu, bet otrs robots sadursmes rezultā tā  ir pilnī bā  izkritis no

Dohyo ringa vē lā k (piemē ram, ticis izstumts un uzmests gaisā ), tad punkts tiek

ieskaitī ts robotam, kas daļē ji atrodas uz Dohyo ringa un ir uzskatā mi izstū mis

pretinieku.

“Shinitai” situā cijā .

“Yusei” (pā rsvara) situā cijā .

Ja pretiniekam divas reizes tiek izteikts “Keikoku” (brī dinā jums).

Ja konstatē ts “Hansoku” (pā rkā pums).

Ja uzvarē tā js tiek paziņots bez mača, uzvarē tā js saņem 2 Yuko punktus (ja uzvarē tā jam

jau ir 1 Yuko punkts, tad uzvarē tā js saņem vē l tikai vienu punktu). Pretiniekam esošais

Yuko punkts/i zaudē juma gadī jumā  paliek ieskaitī ti.

Shinitai situā cija nozīmē , ka viens vai vairā ki robota riteņi nokļū st ā rpus Dohyo ringa, un

robots nespē j atgriezties ringā . Šajā  gadī jumā  pretinieks saņem 1 Yuko punktu.

Yusei (pā rsvara) situā cijā  tiesnesis var piešķirt Yuko punktu komandai, vadoties pē c

stratē ģijas, kustī bā m un robota prasmēm.

Ja robota operators vai kā da tam piederoša lieta (piemē ram, tā lvadī bas pults) nokļū st

Dohyo Jyonai laukumā  pirms raunda beigu signā la no tiesneša.

Ja robots veic kustī bu pirms raunda sā kuma (kustī ba vai formas maiņa).

Ja dalī bnieks pā rkā pj tā lvadī bas pults lietošanas noteikumus.

Ja robots tiek nomainī ts pē c tam, kad tas jau ticis novietots uz Dohyo.

Ja dalī bnieks neievē ro drošī bas prasī bas.

Ja tiek konstatē ta jebkā da cita noteikumiem neatbilstoša rī cī ba.

Ja no robota atdalā s kā da daļa.

Ja robots nekustas.

Ja abi roboti kustas, bet nesaskaras.

Ja robots aizdegas, vai rodas aizdomas par to, ka robots iespē jams deg.

Ja dalī bnieks vē las beigt raundu.
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5.10. Hansokumake (zaudē jums pā rkā puma dē ļ)

Dalī bnieks, kurš pā rkā pj turpmā k tekstā  minē tā s situā cijas, zaudē  maču pā rkā puma dē ļ.

5.11. Sikkaku (diskvalifikā cija)

Turpmā k tekstā  minē tajos gadī jumos dalī bnieks tiks izslē gts no sacensī bā m un netiks

pievienots sacensī bu dalī bnieku un rezultā tu sarakstos.

Ja dalī bnieks mača sā kumā  neatrodas iepriekš norā dī tā  Dohyo ringa laukumā , vai

dalī bnieks patvaļī gi pagarina robota kā rtī bā  savešanas laiku (skat. “Mača principi”).

Ja dalī bnieks apzinā ti izjauc mača norisi (piemē ram, tī ši salaužot vai deformē jot Dohyo

ringu).

Ja dalī bnieks pā rkā pj 3. paragrā fa “Robots” noteikumus.

Ja robots neveic autonomas kustī bas.

Ja dalī bnieks neievē ro nosacī jumus, pat tad, ja dalī bniekam jau izteikts “Keikoku”

(brī dinā jums).

Ja dalī bnieka robots neatbilst sacensī bu nolikumā  minē tajā m prasī bā m.

Ja dalī bnieks uzvedas neatbilstoši elementā rā m pieklā jī bas normā m (apvaino pretinieku

vai tiesnešus, lieto necenzē tus vā rdus)

Ja dalī bnieks tī ši ievaino pretinieku.
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Pielikums 1. Sacensību laukums

Attē ls 3. Sacensī bu laukums

Pielikums 2. Uzsā kšanas un apturē šanas sistēma

Vienā da uzsā kšanas un apturē šanas sistēma tiek lietota kā  Baltic Robot Sumo tā  arī  RobotSM un

RobotChallenge sacensī bā s. Sistēmas mē rķis ir nodrošinā t godī gu un ā tru raunda uzsā kšanu.

Drošī bas nolū kos sistēma ir aprī kota ar apturē šanas slē dzi. Izmantojot vienu un to pašu kontroles

sistēmu dažā dā s sacensī bā s ir ē rti dalī bniekiem.

Sistēma ir balstī ta uz infrasarkano staru raidī tā ju, kuru darbina tiesnesis, un uz infrasarkano staru

uztvē rē ju, kas atrodas uz robota. Infrasarkano staru raidī tā jā  izmantots RC-5 protokols. RC-5 kods ir

Manchester kodē ta bitu plū sma, kas modulē ta pie 38 kHz. Ziņojuma dati sastā v no 5-bitu adreses un

6-bitu komandas, kas satur tā lvadī bas komandas (programmē šanu, uzsā kšanu un apturē šanu) un

Dohyo ID. Dohyo ID tiek izmantots, lai identificē tu tuvus mačus, kas notiek vienlaicī gi.
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Komanda RC-5 ziņojuma lauks

Programmē šana Adrese[4..0] = 0x0B, Komanda[5..1] = Dohyo ID

Uzsā kšana Adrese[4..0] = 0x07, Komanda[5..1] = Dohyo ID, Komanda[0] = 1

Apturē šana Adrese[4..0] = 0x07, Komanda[5..1] = Dohyo ID, Komanda[0] = 0

Programmē šanas komandas tiek izmantotas, lai uzreiz pirms mača nosū tī tu jaunu Dohyo ID

infrasarkano staru uztvē rē jam, kas atrodas uz robota. Tiesnešu infrasarkano staru uztvē rē ji ir

aprī koti ar atsevišķu zemas jaudas infrasarkanie LED, lai nodrošinā tu, ka tuvumā  esošie roboti

varē tu uztvert noteiktas komandas. Programmē tais Dohyo ID tiek izmantots ar mē rķi atšķirt

uzsā kšanas un apturē šanas komandas.

Uzsā kšanas un apturē šanas komandā m ir viena ziņojumu adrese, tomē r tikai pirmais komandas

lauka bits nosaka darbī bu. Robota infrasarkano staru uztvē rē jiem jā apstiprina, ka Dohyo ID

ziņojumā  ir vienā da ar robotā  ieprogrammē to, un jā veic attiecī gā  darbī ba, ja tā s sakrī t.

Infrasarkano staru uztvē rē ja komponentes jā novieto uz robota tā , ka robots spē j uztvert - saņemt

ziņojumus no jebkuras puses.

Robota infrasarkano staru uztvē rē jam jā bū t aprī kotam ar skaidri redzamiem LED, lai apstiprinā tu,

ka robots ir vai nav saņēmis tiesneša infrasarkanā  uztvē rē ja signā lu. Pie programmē šanas

komandas saņemšanas, robota LED ā tri nozibsnī  divas reizes. Ja robots saņem uzsā kšanas

komandu, LED zibsnī  nepā rtraukti; ja robots saņem apturē šanas komandu, LED sā k zibsnī t lē ni.

Vairā k informā cijas par attā linā tas vadī bas sistēmā m var atrast vietnē : http://www.startmodule.com

http://www.startmodule.com/

