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Latvijas Robotikas čempionā ts · Sacensī bu noteikumi 2026/2027

Līnijsekošanas noteikumi

SATURS

1. Apraksts 2. Disciplī nas iedalī jums

3. Sacensī bu noteikumi 4. Robots

5. Laukums jeb trase 6. Sacensī bu norise

1. Apraksts

Lī nijsekošana ir viena no populā rā kajā m robotikas disciplī nā m. Sacensī bu mē rķis robotam ir

pilnī bā  autonomi pā rvietoties no starta lī dz finišam pē c iespē jas ī sā kā  laikā . Disciplī nas laukums

jeb trase sastā v no melnas lī nijas uz balta fona.

2. Disciplīnas iedalī jums

Lī nijsekošanas disciplī na tiek iedalī ta divā s kategorijā s:

3. Sacensību noteikumi

3.1. Lai iegū tu rezultā tu, robotam veiksmī gi jā veic viens pilns aplis sacensī bu norises laikā .

3.2. Uzvarē tā js var tikt noteikts sekojošos veidos:

3.3. Sacensī bu organizators nosaka sacensī bu formā tu un mē ģinā jumu skaitu.

3.4. Vienā  mē ģinā jumā  robots veic 1 apli.

3.5. Robotu tehniskā  kontrole notiek pie 1. mē ģinā juma veikšanas sacensī bu norises laikā .

Tā  nenotiek atsevišķā  laikā .

LEGO®

Brīvā s konstrukcijas jeb elektronikas

Pē c labā kā  trases laika no X mē ģinā jumiem.

Pē c labā kā  vidē jā  trases laika no X-2 mē ģinā jumiem,

atņemot 1 labā ko un 1 sliktā ko laiku (2 mē ģinā jumi var bū t DNF).
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4. Robots

4.1. Robota maksimā lais izmē rs (platums, garums, augstums) un svars:

4.2. Robotam jā bū t pilnī bā  autonomam.

4.3. Robotam jā bū t spē jai sekot lī nijai dažā dos apgaismojuma apstā kļos. Sū dzī bas netiks

izskatī tas.

4.4. Robotam ir jā spē j pilnī bā  nobloķē t laika skaitī šanas sistēmas gaismas staru, kas ir 2 cm

diametrā  un var atrasties lī dz 5 cm augstumam.

4.5. Robota konstrukcijā  aizliegts izmantot lipī gas un eļļainas vielas vai materiā lus, kas atstā j

smē rē jumus.

4.6. Robots nedrī kst radī t bojā jumus laukumam.

4.7. NB! LEGO® robota konstrukcija drī kst sastā vē t tikai no LEGO® komplektos pieejamajā m

detaļā m.

5. Laukums jeb trase

5.1. Trases lī nija no pamatnes malas ir vismaz 20 cm attā lumā .

5.2. Minimā lais attā lums starp divā m lī nijā m jebkurā  posmā  ir vismaz 25 cm.

5.3. Trase ir “bezgalī ga”, t.i., robotam nav jā atrod konkrē ts finiša punkts.

5.4. Trasē  ir noteikta starta pozī cija.

5.5. Trasē  ir iespē jami 90 grā du krustojumi.

5.6. Trasē  ir iespē jami 90 grā du pagriezieni.

5.7. Melnā s lī nijas platums ir 15 mm.

5.8. Trase ir aprī kota ar automā tisku vai daļē ji automā tisku laika kontroles mehā nismu.

6. Sacensību norise

6.1. Sacensī bas noris dzīvā s rindas kā rtī bā , ja nav noteikts dueļu formā ts.

6.2. Pienā kot dalī bnieka kā rtai, dalī bnieks parā da tiesnesim sava robota numuru.

6.3. Pē c tiesneša atļaujas, dalī bnieks novieto robotu pie starta pozī cijas.

Robota daļai jā atrodas vienā  līmenī  ar starta pozī ciju.

6.4. Dalī bniekam ir dota 1 minū te, lai startē tu savu robotu.

Starta neuzsā kšanas rezultā tā , mē ģinā jums tiek fiksē ts kā  DNF [Did Not Finish].

LEGO®: 30x30x30 cm; 1 kg.

Brīvā  konstrukcija: 25x25x25 cm; 1 kg.
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6.5. Trases pieveikšanai ir dotas ne vairā k kā  3 minū tes.

Neiekļaušanā s gadī jumā , robots jā noņem no trases.

6.6. Robotam, pazaudē jot lī niju, tas var atgriezties kā dā  no nobrauktā s trases vietā m. Pretē jā

gadī jumā  mē ģinā jums tiek fiksē ts kā  DNF.

6.7. Robotam, pazaudē jot lī niju ilgā k par 5 sekundēm, mē ģinā jums tiek fiksē ts kā  DNF.

6.8. Robota darbī bu nedrī kst ietekmē t mē ģinā juma laikā .

6.9. Dalī bniekam aizliegts kā pt uz sacensī bu trases.

6.10. Pē c mē ģinā juma, dalī bnieks var pamest disciplī nas vietu tikai pē c tiesneša signā la.

6.11. NB! Ja robota brauciena startā  nenostrā dā  laika skaitī šanas sistēma, tad tiek dots

papildu mē ģinā jums.

6.12. NB! Ja robota brauciena finišā  nenostrā dā  laika skaitī šanas sistēma, tad tiek dots(-i)

atļauts(-i) papildu mē ģinā jums(-i), lī dz robots finišē  trasi.


