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1. Apraksts

LinijsekoSana ir viena no popularakajam robotikas disciplinam. Sacensibu meérkis robotam ir
pilniba autonomi parvietoties no starta lidz finiSam péc iespéjas isaka laika. Disciplinas laukums
jeb trase sastav no melnas linijas uz balta fona.

2. Disciplinas iedalijums
LinijsekoSanas disciplina tiek iedalita divas kategorijas:

e LEGO®

e Brivas konstrukcijas jeb elektronikas

3. Sacensibu noteikumi
3.1. Lai iegiitu rezultatu, robotam veiksmigi javeic viens pilns aplis sacensibu norises laika.

3.2. Uzvaretajs var tikt noteikts sekojoSos veidos:

e Péclabaka trases laika no X méginajumiem.
e Péclabaka vidéja trases laika no X-2 méginajumiem,
atnemot 1 labako un 1 sliktako laiku (2 méginajumi var bt DNF).

3.3. Sacensibu organizators nosaka sacensibu formatu un méginajumu skaitu.
3.4. Viena méginajuma robots veic 1 apli.
3.5. Robotu tehniska kontrole notiek pie 1. méginajuma veikSanas sacensibu norises laika.

Ta nenotiek atseviska laika.



4. Robots

4.1. Robota maksimalais izmérs (platums, garums, augstums) un svars:
e LEGO®: 30x30x30 cm; 1 kg.
e Briva konstrukcija: 25x25x25 cm; 1 kg.

4.2, Robotam jabut pilniba autonomam.

4.3. Robotam jabut spéjai sekot linijai dazados apgaismojuma apstaklos. Stdzibas netiks
izskatitas.

4.4. Robotam ir jaspéj pilniba noblokét laika skaitiSanas sistémas gaismas staru, kas ir 2cm
diametra un var atrasties 1idz 5 cm augstumam.

4.5. Robota konstrukcija aizliegts izmantot lipigas un ellainas vielas vai materialus, kas atstaj
sméréjumus.

4.6. Robots nedrikst radit bojajumus laukumam.

4.7. NB! LEGO® robota konstrukcija drikst sastaveét tikai no LEGO® komplektos pieejamajam

detalam.

5. Laukums jeb trase

S5.1.

5.2,

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

S5.7.

5.8.

Trases linija no pamatnes malas ir vismaz 20 cm attaluma.

Minimalais attalums starp divam linijam jebkura posma ir vismaz 25 cm.
Traseir “bezgaliga”, t.i., robotam nav jaatrod konkréts finiSa punkts.
Traséir noteikta starta pozicija.

Traséiriespé&jami 90 gradu krustojumi.

Traséiriespéjami 90 gradu pagriezieni.

Melnas linijas platums ir 15 mm.

Traseir aprikota ar automatisku vai dal€ji automatisku laika kontroles mehanismu.

6. Sacensibu norise

6.1.

6.2,

6.3.

6.4.

Sacensibas noris dzivas rindas kartiba, ja nav noteikts duelu formats.
Pienakot dalibnieka kartai, dalibnieks parada tiesnesim sava robota numuru.

Péc tiesnesa atlaujas, dalibnieks novieto robotu pie starta pozicijas.
Robota dalai jaatrodas viena limeni ar starta poziciju.

Dalibniekamir dota 1 minite, lai startétu savu robotu.
Starta neuzsaksanas rezultata, méginajums tiek fikséts ka DNF [Did Not Finish].



6.5. Trases pieveikSanai ir dotas ne vairak ka 3 miniites.
NeieklauSanas gadijuma, robots janonem no trases.
6.6. Robotam, pazaudéjot liniju, tas var atgriezties kada no nobrauktas trases vietam. Pretéja
gadijuma méginajums tiek fikséts ka DNF.
6.7. Robotam, pazaudéjot liniju ilgak par 5 sekundém, méginajums tiek fikséts ka DNF.
6.8. Robota darbibu nedrikst ietekmét méginajuma laika.
6.9. Dalibniekam aizliegts kapt uz sacensibu trases.
6.10. Pécmeéginijuma, dalibnieks var pamest disciplinas vietu tikai péc tiesneSa signala.
6.11. NB!Jarobota brauciena starta nenostrada laika skaitiSanas sistéma, tad tiek dots
papildu méginajums.
6.12. NB!Jarobota brauciena fini§a nenostrada laika skaitiSanas sistéma, tad tiek dots(-i)

atlauts(<) papildu méginajums(-i), lidz robots fini$é trasi.




