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18. Latvijas Robotikas čempionātā 2025/2026 

 
Noteiktām (ne visām) disciplīnām, kuras pēc Latvijas Robotikas čempionāta (LRČ) noteikumiem 
notiek vismaz 3 posmos, sezonas noslēguma posmā (šogad tas ir RTU posms 16.05.2026) tiek 
rīkotas Latvijas dalībnieku Finālcīņas, kurās tiek noskaidroti individuālā sezonas kopvērtējuma 
uzvarētāji. 
 
Lai piedalītos Finālcīņās, nepieciešams iegūt Ceļazīmi. 
 
Ceļazīmi uz Finālu iegūst Latvijas dalībnieki, iegūstot Pirmo, Otro, Trešo vai Ceturto vietu 
attiecīgajā disciplīnā jebkurā no LRČ sacensību posmiem*. 
 
Ja kādu no pirmajām četrām vietām posmā iegūst ārzemju dalībnieki, tad attiecīgi mazāk 
Latvijas dalībnieku šajā posmā iegūst Ceļazīmes. Izņēmums ir disciplīnas, kur 
nenotiek sacensības pa dalībnieku pāriem, vai grupu braucieni, piemēram klasiskā 
Līnijsekošanas disciplīna ar atsevišķu katra dalībnieka rezultāta fiksēšanu, kur tiek precīzi 
noteiktas visu dalībnieku ieņemtās vietas un Ceļzīmi uz Finālu iegūst 4 labākie šī posma Latvijas 
dalībnieki. 
 
Sezonas finālposmā noteiktās sacensību disciplīnās tiek rīkots "Cerību kauss", kurš ļauj Ceļazīmi saņemt 
vēl kādam dalībniekam, kurš sezonas laikā to nav saņēmis. 
 
* Visu LRČ posmu un disciplīnu aktuālais saraksts: https://robotuskola.lv/lrc-kalendars-2025- 
2026/ , kam sezonas laikā var notikt arī izmaiņas. Ja kāds posms notiek pēc Finālcīņām, tad tajā 
jau var iegūt Ceļazīmi uz nākošās LRČ sezonas Finālcīņām. 
 
** Lego Sumo finālcīņās viens dalībnieks var piedalīties tikai ar vienu robotu, un tikai vienā Lego 
Sumo kategorijā, kurai viņš atbilst. 
 
*** Ja dalībnieks piedalās vairākās disciplīnās, viņam pašam jānodrošina operators katram savam 
robotam, gadījumā, ja disciplīnas notiek vienlaicīgi. Šis noteikums attiecas gan uz kvalifikācijas gan fināla 
posmiem. Lai nekavētu sacensību norisi, dalībniekam (operatoram) ar robotu jāierodas uz startu 
noteiktajā laikā. Ja robots neierodas uz startu laikus, viņam var tikt piešķirts zaudējums. Sūdzības šajā 
gadījumā netiek pieņemtas. 
 


